
(1) Protok vozila;

(2) Gustina toka;

(3) Brzina toka;

(4) Vreme putovanja vozila u toku;

(5) Jedinično vreme putovanja vozila u toku;

(6) Vremenski interval sleĎenja vozila u toku;

(7) Rastojanje sleĎenja vozila u toku.

OSNOVNI PARAMETRI

SAOBRAĆAJNOG TOKA



PROTOK



PROTOK NA ODSEKU

PROTOK NA PRESEKU
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RUČNO BROJANJE SAOBRAĆAJA

 ručno brojanje vozila korišćenjem posebnog ureĎaja dizajniranog samo za tu

svrhu

 brojanje saobraćaja uz pomoć brojačkog obrasca



“The Photographic Method of Studying Traffic Behaviour”

BROJANJE SAOBRAĆAJA



 induktivna petlja otkrivena je 60- ih godina prošlog veka

 sastoji od namotaja žice, najčešće bakarne

UREĐAJI I SISTEMI ZA DETEKCIJU VOZILA I MERENJE

PARAMETARA SAOBRAĆAJNOG TOKA

 postavlja se u asfalt

 detekcija vozila zasniva se na merenju promene induktivnosti žičane

petlje

 par induktivnih petlji

 položaj induktivnih petlji

 prednosti i nedostaci





Mobilni brojači



Način prikazivanja rezultata



 

Mobilni brojači



Pneumatski brojači



MIKROTALASNI DETEKTOR (RTMS)

 radi na principu Doplerovog efekta i detektuje

isključivo vozila u pokretu

 može se podešavati udaljenost na kojoj se želi detektovati vozilo

 moguće je detektovati i smer kretanja vozila

 jednostavan je za održavanje, ali su

potrebni periodični pregledi



NAČIN FUNKCIONISANJA RTMS-a

 radar emitujući mikrotalasni zrak „crta“ dug elipsasti trag na površini puta

 RTMS radarski snop deli „projekciju“ na 32 manja dela
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mogu da daju podatke o prisustvu vozila, protoku, 

zauzetosti saobraćajne trake, brzini

60 m



KAKO RTMS VIDI IZA VISOKIH VOZILA

RTMS radar se tipično postavljaju na visinu od 5 metara od površine puta i

detektuju do 60 metara daleko

 koriste fenomen u fizici poznat kao difrakcija talasa

 testovi Ministarstva Saobraćaja – Ontario MTO (Ministry of Transportation 

Ontario)

 informacije mogu direktno biti poslane u saobraćajnu kontrolu

 ceo sistem je moguće pratiti preko jednog računara



Radari



Radari



VIDEO DETEKCIJSKI SISTEMI

 prvi sistemi takozvani sistemi zatvorene televizije (CCTV Close Circuit 

Television System)

 danas su to sistemi širokog pojasa detekcije

vozila (Wide Area Vehicle Detection System)  

 ovi sistemi se sastoje od video kamera (detektora) i glavnog upravljačkog

sklopa

 kamere se fiksiraju na onim pozicijama na raskrsnici koje omogućuju

dobru preglednost

mogućnostpodešavanja nekoliko stotina zona posmatranja na raskrsnici





Prikaz rezultata PGDS



Strodio
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GUSTINA SAOBRAĆAJNOG TOKA
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BRZINA SAOBRAĆAJNOG TOKA
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SREDNJA PROSTORNA BRZINA
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SREDNJA VREMENSKA BRZINA
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VREME PUTOVANJA
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JEDINIČNO VREME PUTOVANJA
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INTERVAL SLEĐENJA VOZILA
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RASTOJANJE SLEĐENJA VOZILA


